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 Standard    Auf Anfrage  -  Nicht verfügbar (  ) mit Hardware- und/oder Software-Option
Technische Angaben können ohne vorherige Mitteilung geändert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2021 FANUC Europe Corporation

Robot
Roboteraufstellmaße [mm]
Bodenmontage
Deckenmontage
Wandmontage
Winkelmontage

 Steuerung
Schaltschranktyp Open Air
Schaltschranktyp Mate
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp  B
iPendant Touch (Standard)
ISTP Option

Stromanschlüsse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]
Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 Phase [V]
Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale)
Integrierte Luftzufuhr

Umgebung
Schallleistungspegel [dB]
Umgebungstemperatur [° C]

Schutzart
Zertifiziert für gefährliche Bereiche

Arbeitsbereich

P-1000iA Max. Gewicht am 
Handgelenk: 15 kg

Max. Reichweite: 
2848 mm

7 ± 0.5 700 ±110 +85/ 
 -65

+120/ 
-120

+90/ 
-70 ±720 ±720 ±720 125 125 120 120 200 200 200 - - - -

Achsan-
zahl

Wieder-
holgenau-

igkeit
(mm)

Gewicht 
der Me-
chanik

(kg)

Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)

A4 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

A5 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

A6 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

A7 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)J1 J2 J3 J4 J5 J6 J7 J1 J2 J3 J4 J5 J6 J7

P-1000iA
800 x 780

-

-
-

R-30iB Plus
-
-

-
 

-

380-575
-

3.5

-
-

<86.4
0-45

*6

MDS-04395-DE

*6)  ATEX-zertifiziert Kat. II Gruppe 2G und 2D


