
FLEKSIBILNOST NA MAJHNEM 
PROSTORU  
•	 Najzmogljivejši robot v razredu do 35 kg;
•	 Kompaktno zapestje v kombinaciji z veliko 

nosilnostjo in vitko izvedbo robotske roke 
omogoča gibe z visoko hitrostjo na majhnem 
prostoru;

•	 Različne pozicije montaže;
•	 Najnaprednejša servo tehnologija;
•	 Zaščita IP 67 za težke obratovalne pogoje.

Kompakten, zmogljiv 
in popolnoma zaščiten

NOVI ROBOT
M-20iB/35S

UPORABNIŠKI 
PRIKLJUČKI
Integrirani v  
robotski roki

LAHKA IZVEDBA 
Nosilnost 35 kg;
Lastna teža 205 kg

ZAPRTA IZVEDBA
Ni izpostavljenih kablov, 
motorjev in priključkov

VITKA IZVEDBA ROKE
Omogoča veliko 
fleksibilnost

ZMOGLJIVO ZAPESTJE
Kompaktna izvedba 
omogoča veliko nosilnost 
in vztrajnostni moment

WWW.FANUC.EU
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